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Fragestellung/ Motivation:

Wahrend der letzten Jahre ist innerhalb der Logistikbranche ein sich steigerndes Paketaufkommen verzeichnet worden, dessen
Entwicklung anhalt. Infolge einer voranschreitenden Urbanisierung und einer damit verbundenen Verkehrsraumverknappung
bei gleichzeitiger Regulierung dieser, steht die Logistikbranche vor diversen Herausforderungen. Auf der einen Seite verbringen
die Zusteller immer weniger Zeit mit der eigentlichen Zustellung, auf der anderen Seite herrscht ein hoher Kostendruck, welcher
héhere Preise verhindert. Damit werden Effizienzsteigerungen besonders bei der eigentlichen Zustellung notwendig.

Vorgehensweise und Projektziel:

Zur Loésung der zuvor beschriebenen Herausforderungen wird die Entwicklung einer integrierten Fahrzeug- und
Systemtechnologie, die eine weitgehend emissionsfreie und teilautomatisierte Zustellung von Gitern in urbanen Zentren
ermdglicht, angestrebt. MaRgebliche Innovation ist die intelligente Assistenz fir die Paketzustellung durch autonome
Fahrfunktionen von E-Fahrzeugen. Im sogenannte ,Rendezvous-Modus* treffen sich das Zustellfahrzeug und der Zusteller an
gewtinschten Haltepunkten, wodurch der Zusteller mehr Zeit mit der eigentlichen Zustellung verbringt und insgesamt eine
Effizienzsteigerung erwartet wird. Ermdglicht wird dies durch eine funkbasierte Interaktion zwischen Zusteller und
automatisiertem Fahrzeug. Die Effizienz wird zusatzlich durch Routenoptimierungen sowie eine Indoor-Navigation erhoht.
Weiterer Entwicklungsschwerpunkt ist das autonome und durch einen Leitstand ferniiberwachte sichere Fahren auf
Betriebsgelanden und in urbanen Umgebungen.

Assoziierte Projekte und Veroffentlichungen:

Aniculaesei et. Al.: Graceful Degradation of Decision and Control Responsibility for Autonomous Systems based on Dependability Cages, Proceedings of the 5%
International Symposium on Future Safety Technoloty toward Zero Accidents, Sep. 9-11, 2019, Blacksburg, VA, USA



